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Przed uruchomieniem programu nalezy wprowadzic do przestrzeni robocze macierze A,B,C,D. Po
kazdorazowym uruchomieniu programu syntezy ukladu sterowania optymalnego |gopt uruchomic

Linear-quadratic-Gaussian (LQG) control is a state-space technique that allows you to trade off
regulation/tracker performance and control effort, and to take into

Narzedzia nowoczesnych technik kontroli projektowania (np. umieszczanie biegunow, regulacje LQR-LQG,
projektowanie filtrow Kamana, wyznaczanie obserwowalnosci i sterowalnosci i rozwiazania

Rozdzial zawiera przyklady wykorzystania roznych funkcji Matlaba

Open the lgg_demo model using the command below and run the ssimulation. The simulation produces an
unoptimized response of the plant and theinitial data for

Skrypt obgymuje zagadnienia, ktore zawiera program przedmiotow Metody numeryczne oraz Modelowanie i
symulacjaw elektrotechnice, prowadzonych na Wydziale Elektrotechniki, Elektroniki,

Design an LQG regulator for a plant output in a system with noise.

Self-balancing robot analysis and LQG optimal controller design with MATLAB Simulink and Simscape
Multibody.
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